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l. INFORMACJE OGOLNE

1. Przedmiot i zakres opracowania

Projektuje st szkolny plac zabaw w ramachidowego programu ,Radosna
Szkota”, zlokalizowany przy szkole podstawowej wcamad Wis4.

2. Stan istniepcy

Teren obgty opracowaniem pofmny jest w miejscowsei Solec nad Wigl na
terenie Szkoty Podstawowej przy ul. $¢auszki 20, dz. nr 2673/2. Teren
przeznaczony pod plac zabaw znajdugggeimiedzy budynkiem szkoty, a
ogrodzeniem szkolnym.

Teren ptaski, zabudowany (na przedmiotowym terenagdup Si¢ urzadzenia
zabawowe — do usuwtia). Powierzchnia przeznaczona pod inwestycje yiakr
jest trava. W poblizu znajduje si grupa drzew ficiastych i krzewow.

Od strony zachodniej grariplacu zabaw wyznacza istrgey budynek
gospodarczy znajdagy sk na gssiedniej dziatce, ogrodzenie oraz grupa krzewoéw
rosmacych wzdhi granicy dziatki. Od strony wschodniej granmacu zabaw
wyznacza grupa drzew ragra wzdti granicy dziatki. Od strony pétnocnej gragic
placu wyznacza ogrodzenie dziatki wraz z gripzewodw.

3. Zalozenia projektowe

Zgodnie z ustaleniem z inwestorem funkcja tereewrdziana jest jako
ogolnodostpny teren rekreacyjny, wypasany w urazdzenia zabawowe i
elementy matej architektury przeznaczone dla dzieciwczesnym wieku
szkolnym. Dla zwikszenia bezpiecastwa utworzone zostamawierzchnie
bezpieczne, thtumtce uderzenia. Ponadto przewidujewykonanie trawnikow.
4. Bilans terenu

Powierzchnia placu zabaw (w granicach opra@p6 m2

Powierzchnia terenu z wbudowanawierzchni elastyczn zgodrn z

normg EN 1177 w kolorze pomatiazowym RAL 2011 475,5 m2
Powierzchnia terenu z wbudowanawierzchni elastycza zgodm, z

normg EN 1177 w kolorze ciemnoniebieskim RAL 500206;0 m2
Powierzchnia zielona (proj. trawniki)50 m2



Il. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej standardowej specyfikagtécznej (OST) swymagania ogélne dotyaze wykonania i
odbioru robot .
1.2. Zakres stosowania OST
- Specyfikacja techniczna (OST) stanowi podstapracowania szczegotowej specyfikacji technicZ8§T)
stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktgay zlecaniu i realizacji nagiujacych robét wymienionych
w szczegOtowych specyfikacjach technicznych.

NUMER KOD CPV ZAKRES ROBOT
SPECYFIKACJI

SST.I.L 45223821-7 Elementy gotowe - wypieszie
SST.I.2 45342000-6 Wznoszenie ogrofize
SST.I1.3 45233200-1 Roboty w zakresiemgch nawierzchni

1.3. Zakres robd6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuymagania ogélne, wspélne dla rob6t budowlanyghktgbh
szczeg6towymi specyfikacjami technicznymi (SST)

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SS3 agodne z obowkzujacymi odpowiedniminormami i wytycznymi.

| .5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jgkizh wykonania oraz za ich zgodié@ dokumentagj projektows, SST
i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy, w terminie okrélonym w dokumentach umowy przel@aWykonawcy

teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgouiiaiei prawnymi i administracyjnymi,

poda lokalizagj i wspétrzdne punktéw gtéwnych obiektu oraz reperéw, przel@dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa kompeSf.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzia$d@a ochrorn przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru kaicowego rob6t Uszkodzone lub zniszczone punkty pamia Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny
koszt.

| .5.2. Dokumentacja projektowa

Przekazana dokumentacja projektowa ma zawiepés, cz$¢ graficzra, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczeg6towych warunkach umowy,

1.5.3.  Zgodnd¢ rob6t z dokumentagjprojektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokiyrenzekazane Wykonawcy

przez Inspektora nadzoru stangwahczniki do umowy, a wymagania wyszczegoélnione wétlygednym z nichs
obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w catekdmentacii.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowje kolejndé ich waznoici
wymieniona w ,,0gélnych warunkach umowy".

Wykonawca nie mee wykorzystywa bteddw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoinspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich amigoprawek.

W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozb@ci podane na rysunku wielka liczbowe wymiaréw s



wazhiejsze od odczytu ze skali rysunkéw.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiadjarhy¢ zgodne z dokumentacprojektows i SST.

Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach oldlenego przedziatu toleranciji.

Cechy materiatow i elementéw budowli mud®¢ jednorodne i wykazywiazgodndé z okralonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie ragyzekracza dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy dostarczane materiaty lub wykorahety nie lgda zgodne z dokumentagcprojektows lub SST
i maja wptyw na niezadowalaga jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasapione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie sgezkwykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienien@alizacji kontraktu,zado
zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujeedzie utrzymywa tymczasowe urgdzenia zabezpieczgje, w tym:
ogrodzenia, pacze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcégzelkie innesrodki niezledne do
ochrony robét, wygody spoteczsw i innych.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebo@j zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
UuMowng.

|.5.5. Ochrondrodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowrek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dage ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykonywania robot wyikaeniowych Wykonawcaedzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie beody stojcej,

b) podejmowa wszelkie konieczne kroki mgje na celu stosowaniezsio przepiséw i norm dotygeych ochrony
srodowiska na terenie i wokét terenu budowy oredZie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub wiasrigi
spotecznej, a wynikagych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢@stivie jego sposobu
dziatania. Stosdp sk do tych wymaga, Wykonawca bdzie miat szczegolny wzgd na:

1) lokalizagg baz, warsztatéw, magazynow, skltadowisk, ukopordgaiojazdowych,

2) srodki ostraznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnyckapy lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mazliwoscig powstania pgaru.

1.5.6. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca hdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca kdzie utrzymywa sprawny spra przeciwpaarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, na terenie
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,szitalnych i magazynowych oraz w maszynach i pojetzda
Materiaty tatwopalne &da sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przempisaabezpieczone przed
dostpem oséb trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaarem wywotanym jako rezultat realizacji
robét albo przez personel wykonawcy.

I.5.7. Ochrona wiasréci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkoimstalacji i uradzea zlokalizowanych na powierzchni terenu i pod jego
poziomem, takie jak rurogyi, kable itp.

Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyigminstalacji i urgdzer w czasie

trwania budowy.



O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instaMtjkonawca bezzwtocznie powiadomi Inspektora Nadzoru
zainteresowanychzytkownikéw oraz kdzie z nimi wspotpracowat, dostarczajszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawcadzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkua
instalacji na powierzchni ziemi i wdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyeliprzez
Zamawiajcego.

| .5.8. Ograniczenie ohgien osi pojazdow

Wykonawca stosowéesie bedzie do ustawowych ograniazebchzenia na ¢ przy transporcie gruntu, materiatow i
wyposaenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie nidnb zezwolenia od wiadz co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkéw i w sposébagty bedzie o kadym takim przewozie powiadamiat inspektora nadzoru.
Pojazdy i fadunki powoduge nadmierne obeienie osiowe niedala dopuszczone nawiezo ukaiczony fragment
budowy w obebie terenu budowy i wykonawcadreie odpowiadat za naprawvszelkich rob6t w ten sposéb
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora aradz

| .5.9 Bezpieczistwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t wykonawocgdhie przestrzegaprzepiséw dotycych bezpiecagstwa i higieny pracy .\W
szczegolnéci wykonawca ma obowrek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz mpietsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych. Wykonawca
zapewni i ledzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi odpowiedni odziez dla
ochronyzycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie. Uersdy, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem
wymaga okreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umownej.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochremoboét i za wszelkie materiaty i wdzenia aywane do rob6t od daty
rozpoczcia do daty odbioru ostatecznego.

1.5.11. Stosowanieesdo prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest znawszelkie przepisy wydane przez organy administracj

panstwowej i samoradowej, ktére g w jakikolwiek sposob zwzane z robotami

i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyaw, przepiséw i wytycznych

podczas prowadzenia robét. Np. rozpdzenie Ministra infrastruktury z dnia 6 lutego 2008 sprawie
bezpieczastwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t widaych (Dz. U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47, p6z.
401) oraz Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z drii6 wrzénia 1997 r. w sprawie ogoélnych przepiséw
bezpieczastwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169 p6z. 1650). Wykwca hdzie przestrzegapraw patentowych i
bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkigymaga prawnych odnénie wykorzystania
opatentowanych uggdzen lub metod i w sposob agty bedzie informowa Inspektora nadzoru o swoich dziataniach,
przedstawiajc kopie zezwol# i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2. |. Zrodta uzyskania materiatéw do elementéw konstrukcyiiych

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegeétmformacje dotyczre, zamawiania lub wydobywania
materiatow i odpowiednie aprobaty techniczne dwindectwa badalaboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Inspektora nadzoru. Wykonawca zoba@amny jest do prowadzeniaagtych bada okreslonych w SST w celu
udokumentowaniaze materiaty uzyskan2 dopuszczalnegérddta spetniaj wymagania SST w czasie pgst

rob6t. Pozostate materiaty budowlane powinnyspéwymagania jakéciowe okrélone Polskimi Normami,
aprobatami technicznymi, o ktérych mowa w Szczeggth Specyfikacjach Technicznych (SST).

2.2. Pozyskiwanie masowych materiatdbw pochodzeniaigfscowego

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald witacicieli i odnagnych wtadz na pozyskanie materiatéw z

jakichkolwiek zi& miejscowych, wdczapc w tozrodla wskazane przez Zamawieggo i jest zobowezany



dostarczy inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przedaozgiem eksploataciji zia.
Wykonawca przedstawi dokumentazpwierajca raporty z bad@aterenowych i laboratoryjnych oraz proponowan
przez siebie met@dwydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inspektoroadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatéw z
jakiegokolwiek ztaga. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tyntatyp wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwizane z dostarczeniem materiatow do robot, chigbpostanowienia ogoine lub szczegotowe warunkow
umowy stanowi inaczej.
Humus i nadkiad czasowo zt§ z terenu wykopow, ukopdw i miejsc pozyskaniakigi zwiru beda formowane w
haldy i wykorzystywane przy zasypce i rekultywaejienu po ukfczeniu robot. Wszystkie odpowiednie materiaty
pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z inny@djsc wskazanych w dokumentach umowgld
wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktad adpdnio do wymagaumowy lub wskazalnspektora
nadzoru.
Eksploatacjarodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na danym
obszarze.
2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom jakgciowym
Materiaty nie odpowiadage wymaganiom jalk@iowym zostan przez Wykonawg wywiezione z terenu budowy,
badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzaazdKrodzaj robét, w ktérym znajdupie nie
zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawdamgje na wiasne ryzyko, liaz sk z jego nie przyjciem i
nie zaptaceniem.
2.4. Przechowywanie i skladowanie materiatow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane nadyedo czasu gdyeola one potrzebne do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly @kos¢ i whasciwos¢ do robét i bylty dostone do kontroli
przez Inspektora nadzoru.
Miejsca czasowego sktadowania materiat@aatzlokalizowane w olbie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.
2.5. Wariantowe stosowanie materialdw
Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewigjazliwo$¢ zastosowania #ych rodzajow materiatdw do wykonywania
poszczegolnych elementdw rob6t Wykonawca powiattspektora Nadzoru o zamiarze zastosowania koeligetodzaju
materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj matenaumae by p&zniej zamieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

3. SPRET
Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgtl, ktdry nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
jakos¢ wykonywanych robot. Spez uzywany do robét powinien iyzgodny z ofert Wykonawecy i powinien
odpowiadé pod wzgkédem typowi ilosci wskazaniom zawartym w SST, programie zapewnifgkiasci lub
projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanym przespéktora Nadzoru. Liczba i wydafdcsprztu bedzie
gwarantowd przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadamistdmgmi w dokumentacji projektowej, SST i
wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewiadgmn umow. Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub
wynajety do wykonania robét ma byutrzymywany w dobrym stanie i gotosm do pracy. Bdzie spetniad normy
ochronysrodowiska i przepisy dotyaeze jego aytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi nad4apie
dokumentéw potwierdzagych dopuszczenie sgim do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidnjozliwo$¢ wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych
robotach, wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoswoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacged
uzyciem sprztu. Wybrany spret, po akceptacji Inspektora nadzoru, niezmby p&zniej zmieniany bez jego

zgody.



4 TRANSPORT
4. 1. Og6lne wymagania dotycgce transportu
Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie taki@fodkéw transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na
jakas¢ wykonywanych rob6t i wigiwosci przewaonych materiatéw.
Liczbasrodkéw transportudtlizie zapewniaprowadzenie robét zgodnie z zasadami Sargmi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Ifk$pe nadzoru w terminie przewidzianym w umowie.
4.2. Wymagania dotycace przewaa po drogach publicznych
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgatspetnig wymagania dotyece przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych cfieh na osie i innych parametréw technicznyémdki transportu nie odpowiadag
warunkom dopuszczalnych ohigh na osie mogby¢ dopuszczone przez widwy zarad drogi pod warunkiem
przywrdcenia stanu pierwotnegaytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy. Wykeoa lzdzie usuwé na
biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

5 WYKONANIE ROBOT

5. I. Przed rozpocgciem robét wykonawca opracuje:
- projekt zagospodarowania placu budowy, ktéry pmni sktadé sie z czsci opisowej i graficznej,
- plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia (plan bioz),
- projekt organizacji budowy,
5.2.Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragéidnie z umowlub kontraktem oraz za jaké€
zastosowanych materiatdw i wykonywanych rob6t,chazgodnéc¢ z dokumentaej projektows, wymaganiami
SST, PZJ, projektu projektem organizacji rob6t graleceniami Inspektora nadzoru.
5.2.1. Wykonawca ponosi odpowiedzialidcza petr obstug geodezyja przy wykonywaniu
wszystkich elementéw robét oklenych w dokumentacji projektowej lub przekazanych
na piémie przez Inspektora Nadzoru.
5.2.2.Nastpstwa jakiegokolwiek kdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu
i wykonywaniu robo6t zostan jesli wymaga tego kedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykoreame
whasny koszt.
5.2.3.Decyzje Inspektora nadzoru dotyaz akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéét keda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy udodntacii projektowej i w SST, a takw normach i
wytycznych.
5.2.4. Polecenia Inspektora Nadzdatyczc realizacji rob6t bda wykonywane przez Wykonawaie p&niej niz
W czasie przez niego wyznaczonym, podzggonstrzymania robot. Skutki finansowe z tytutu wgtrania robét w
takiej sytuacji ponosi Wykonawca.
6. KONTROLA JAKO SCIROBOT
6. |. Program zapewnienia jakdci
Do obowihzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do zaakceptowarnazpimspektora Nadzoru
programu zapewnienia jagm (PZJ), w ktérym przedstawi on zamierzony sposgkonania rob4t, mgdiwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarag@ejwykonanie robét zgodnie z dokumenggmjojektovs, SST.
Program zapewnienia jag@ winien zawieré:
- organizact wykonania robét, w tym termin i sposéb prowadzeniadt,
- organizac ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
- plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia,
- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jdka terminowd¢ wykonania poszczegoélnych elementow robot,



- system (sposoéb i proced@lproponowanej kontroli i sterowania jaloin wykonywanych robét

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriunmestego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badd,

- sposo6b oraz foremgromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, a tekwychganych
wnioskow i zastosowanych korekt w procesie techgiolmym, proponowany sposéb i fogmrzekazywania tych
informacji Inspektorowi Nadzoru,

- wykaz maszyn i uetzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgimzonraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne, rodzaje istarodkow transportu oraz wdzer do
magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw, legagzkruszyw itp.

- sposéb i procedampomiardw i bada (rodzaj i cestotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanie
urzadze itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw, ayhania mieszanek i wykonywania poszczegoéinych
elementéw robot.

6.2. Zasady kontroli jakai rob6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok jakasci rob6t i stosowanych materiatdw. Wykonawca zapewn
odpowiedni system kontroli, wdzapc w to personel, laboratorium, sgtizzaopatrzenie we wszystkie guizenia
niezledne do pobierania probek i badaaterialtdw oraz robot. Wykonawcedaie przeprowadzgpomiary i badania
materiatdw oraz robot

Z czx;stotliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami

zawartymi w dokumentacji projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badah czstotliwosci s3 okreslone w SST.

W przypadku, gdy nie zostaly one tam dkoee, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontjedi konieczny, aby
zapewné wykonanie robot zgodnie z umawinspektor Nadzorudalzie mi€ nieograniczony dogp do
pomieszczé laboratoryjnych Wykonawcy w celu ich inspekcjispektor Nadzoruduzie przekazywa
Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnicciach dotycacych uradzei laboratoryjnych, spegu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub chetmlawczych. Zeli niedocagniccia te leda tak powane,ze
moa wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inspektor nadzoru natychmiast wstrzymsaie do robét badanych
materiatow i dopgci je do wytku dopiero wtedy, gdy niedagjniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosian
usungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materialdw. Wszystkie koszty zwane z organizowaniem
i prowadzeniem badamateriatow i robét ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki kxda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania prédyedetych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbge z jednakowym prawdopodobsistwem
wytypowane do badalnspektor Nadzorudalzie mi€ zapewnion maozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek. Na
zlecenie Inspektora nadzoru Wykonawedze przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw, ktore hudz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostamzez Wykonaweg usungte lub ulepszone
whasnej woli. Koszty tych dodatkowych badaokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenséenek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawggj.Pojemniki do pobierania prébekda dostarczone przez
Wykonawe; i zatwierdzone przez Inspektora nadzoru. Prébki desbae przez Wykonawalo bada beda
odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b zaabkeepty przez Inspektora Nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetts przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmypkiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogawazna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane pmrgzektora Nadzoru. Przed przyseniem do pomiaréw lub

bada, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzagigjscu i terminie pomiaru lub badania. Po



wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstenpémie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.
6.5. Raporty z bada

Wykonawca kdzie przekazywalnspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami &aghk najszybciej, nie
pézniej jednak nk w terminie okrélonymw programie zapewnienia jaka.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularaaettug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badana prowadzone przez Inspektora nadzoru

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniorst o dokonywania kontroli, pobierania
probek i badanianateriatow wrédta ich wytwarzania. Do unabwienia jemu kontroli zapewnionagtzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i predta materiatow. Inspektor Nadzoru, po uprzedniej
weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegogaaVykonawe, bedzie ocenid zgodnd¢ materiatéw i rob6t z
wymaganiami SST na podstawie wynikow biadastarczonych przez Wykonagvc

Inspektor nadzoru nie pobierd prébki materiatéw i prowadéibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci
Wykonawcy lub zleci niezaimemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych luthadkowych badéa albo oprze
sig wytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgédmateriatéw i rob6t z dokumentagprojektova i SST.
W takim przypadku, catkowite koszty powtornych iidatkowych badai pobierania prébek poniesione zostan
przez Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru nie dopyci¢ do wycia tylko te wyroby i materiaty, ktére:

1. posiadaj certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®dé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepiséw i informacji o ich
istnieniu zgodnie z rozpagdzeniem MSWiA z 1998 r. (Dz. U. 99/98),,

2. posiadaj deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z: Polslq Normg lub aprobat techniczi, w przypadku
wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Norrggeli nie g objete certyfikacy okreslona w pkt. | i ktére
spetniaj wymogi SST.

3. znajduj sie w wykazie wyrobow, o ktorym mowa w rozpadzeniu MSWIA z 1998 r, (Dz. U. 98/99). W
przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumengywg/magane przez SST,idaich partia dostarczona do robét
bedzie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwieteriay, ktére nie
spetniaj tych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

[1] Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentemedmwvym obowazujacym Zamawiajcego

i Wykonawe: w okresie od przekazania wykonawcy terenu budoaviaica okresu gwarancyjnego.

[2] Ksiazka obmiaréw

Ksiazka obmiaréw stanowdokument pozwalagy na rozliczenie faktycznego pesti kazdego

z elementdw robd4t. Obmiary wykonanych robot przemza si sukcesywnie w jednostkach

przyjetych w kosztorysie lub w SST.

[3] Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodnéci materialow, orzeczenia o jad@
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badfstykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jaka. Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru rob6t. Winny yudosgpnione na
kazde zyczenie Inspektora Nadzoru.

[4] Pozostale dokumenty budowy



Do dokumentéw budowy zaliczassbprocz wymienionych w punktach [1]-[3],

nastpujace dokumenty:

a) pozwolenie na budaw

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustale

f) operaty geodezyjnej

g) plan bezpieczsstwa i ochrony zdrowia.

[5] Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy d&da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.
Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugpjeatychmiastowe odtworzenie

w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane

do wghdu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét, zgodnie zudokntacy projektovs i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdét dokonuje Wykonawca po pisemnym pouwiaigniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych
robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni grzgm terminem. Wyniki obmiaruella wpisane do kgiki
obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdorob6t podanych w kosztorysie ofertowym lub gdridziej
w SST nie zwalnia Wykonawcy od obaaku ukaczenia wszystkich robét. Bdne dane zostarpoprawione wg
ustalér Inspektora Nadzoru nagpnie. Obmiar gotowych robdkbzie przeprowadzony z ¢ztcicia wymagaa do
celu mies¢cznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gksaym w umowie.

7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatow

Zasady okréania ilcsci rob6t podaneasw odpowiednich specyfikacjach technicznychuwKNR-ach oraz KNNR-aeh.
Jednostki obmiaru powinny zgodnie zgodne z jedaositbkrelonymi w dokumentacii projektowej i kosztorysowej

i przedmiarze robot.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rokeflilzaakceptowane przez Inspektora
nadzoru Urzdzenia i sprgt pomiarowy zostapdostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet wymagag
bada atestujcych, to Wykonawcadalzie posiadawazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie adzenia pomiarowedola
przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tiavaobot.

7.4. Wagi i zasady wdraania

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST ¢hzie
utrzymywa to wyposaenie, zapewniaf w sposéb agly zachowanie doktadioi wg norm zatwierdzonych przez
Inspektora Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8. |. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegaastpujacym odbiorom:

a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi przewoddw kominowych, instalacjrzadzei technicznych,
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¢) odbiorowi czsciowemu,

d) odbiorowi ostatecznemu gkepwemu),

e) odbiorowi po uptywie okresgkojmi

f) odbiorowi pogwarancyjnemu po uptywie okresvagancii.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robot zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenie j&tavykonywanych rob6t oraz ioi tych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ukegakryciu.

Odbidr robot zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie udlisviajacym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogélnegogmstobot. Odbioru tego dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowas¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza wykonawca wpisem derdzka budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora Nadzoru. OdbiédZie przeprowadzony niezwitocznie, nigpi&j jednak ni w ciagu 3 dni
od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy iipdamienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru. 3&kdos¢ robot
ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstdok@mentow zawieragych komplet wynikéw bada
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone poypierkonfrontacji z dokumentagcprojektova, SST i uprzednimi
ustaleniami,

8.3. Odbidr czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie foi i jakosci wykonanych cgsci robot.

Odbioru czsciowego robodt dokonujegdla zakresu robét olkélenego w dokumentach umownych

wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.

Odbioru robét dokonuije Inspektor nadzoru.

8.4. Odbiodr ostateczny (kdcowy)

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetztggo wykonania rob6t w odniesieniu do zakres$ci) oraz
jakosci. Catkowite zakaczenie robot oraz gotowd do odbioru ostatecznegedrie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy.

Odbiér ostateczny robdt napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia potwierdzenia przez
Inspektora nadzoru zakczenia roboét i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie

8.4.2. Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisjanagzona przez Zamawiapgo w obecnii Inspektora
nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbiesap roboty dokona ich oceny jadaowej na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikow bada pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiowykonania robét z dokumentac;j
projektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt, komisja zap@a realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréow robot
zanikapcych i ulegagcych zakryciu oraz odbioréw egtiowych, zwlaszcza w zakresie wykonania robét
uzupetniagcych i robét poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robét aaowych lub robét uzupemnigych w poszczegdlnych
elementach konstrukcyjnych i wykezeniowych, komisja przerwie swoje czyldaioi ustali nowy termin odbioru
ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez kenisjjakaé wykonywanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejmektacy projektowa i SST z uwzgidnieniem tolerancji i
nie ma wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, kfaroceni pomniejszarwartas¢ wykonywanych
robot w stosunku do wymagigrzyjetych w dokumentach umowy.

8.4.3. Dokumenty do odbioru ostatecznegackave)

Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru ostatego robét, spogdzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zaizany przygotowéanasgpujace dokumenty:

1. dokumentagj powykonawca, tj. dokumentagj budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku
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wykonania rob6t oraz geodezyjnymi pomiarami powydeozymi,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawod@kumentéw umowy i ew. uzupetriag
lub zamienne),

. protokoty odbioréw rob6t ulegajych zakryciu i zanikagych,

. protokoty odbioréw agciowych,

. recepty i ustalenia technologiczne,

. dzienniki budowy i kaizki obmiaréw (oryginaty),

~N O o b~ W

. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i

programem zapewnienia jako(PZJ),
8. deklaracje zgodsoi lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materiatow, certyfikaty na znak

bezpieczistwa zgodnie z SST i programem zabezpieczeniggak®zJ),

9. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towszzcych (np. na przek@nie linii

telefonicznej, energetycznej, gazowsjyietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazani

tych robdt widcicielom uradzen,
10. geodezyjminwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,
11. kopt mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzaciji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nidabgotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wigwea wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robét. Wszystkie zaszlzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnigi kda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawaaggo. Termin wykonania rob6t poprawkowych i robzapetniajcych wyznaczy
komisja i stwierdzi ich wykonanie.
8.5. Odbiér pogwarancyjny po uptywie okresu gkojmi i gwarancji
Odbidr pogwarancyjny po uptywie okrestkojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych robgiazanych z
usungciem wad, ktore ujawaisic w okresie ¢kojmi i gwarancyjnym i ¢kojmi. Odbior po uptywie okresiekojmi i
gwarancji pogwarancyjnyddzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4. ,,0dbior ostatecznyngmwy) robot".
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia og6lne
Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykenaa jednostikobmiarowy ustalomn dla danej
pozycji kosztorysu przyta przez Zamawiagcego w dokumentach umownych. Dla rob6t wycenionyckzattowo
podstawy ptatndci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagicprzyjeta przez Zamawiagego w dokumentach
umownych (ofercie).
Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagemike ryczattowe dnizie uwzgédniac wszystkie czynnéei,
wymagania i badania sktadag s na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projek&).
Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe rdkds obejmowa:
- robocizrg bezpdgrednh wraz z narzutami,
- wartas¢ zwytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazymosyeewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,
- wartcs¢ pracy sprgtu wraz z narzutami,
- koszty pdrednie i zysk kalkulacyjny,
- podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami, ale z watzeniem podatku VAT.
9.2. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
9.2. |. Koszt wybudowania objazdéw/przejazdbw iamigaciji ruchu obejmuje:
(@) opracowanie oraz uzgodnienie z inspektorami nadzodpowiedzialnymi instytucjami projektu organijac
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ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczekiginprojektu Inspektorowi Nadzoru i wprowadzaniem

dalszych zmian i uzgodniavynikajacych z posfpu robét

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,
(c) optaty/dziepawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, chodnikéwwkgznikow, barier, ozna-kowai drenau,

® tymczasow przebudow urzadzer obcych.

9.2.2. Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i oigacji ruchu obejmuije:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowionowych, poziomych, barier i
Swiatet,

(b) utrzymanie ptynriai ruchu publicznego.

9.2.3. Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i orgeacii ruchu obejmuje:

(@) usuricie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

9.2.4. Koszt budowy, utrzymania i likwidacji obja®a, przejazdéw i organizacji ruchuonosi Zamawiaicy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ustawy

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlgednolity tekst Dz. U. z 2003 r. Nr 207, p6z18Q& pén.
zm.).

- Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo 2&i@® publicznych (Dz. U. Nr 19, p6z. 177).

- Ustawa z dnia i 6 kwietnia 2004 r. - o wybdrdmdowlanych (Dz. U. Nr 92, p6z. 881).

- Ustawa z dnia 24 sierpnia 99! r. — o ochromieeciwpaarowej (jednolity tekst Dz. U, z 2002 r. Nr 147 zp6
1229).

- Ustawa z dnia 21 grudnia 2004 r. - 0 dozoendhicznym (Dz. U. Nr 122, péz. J 321 zpodzm.).

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo oclyrsrodowiska (Dz. U. Nr 62, p6z. 627 z40 zm.).

- Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. - o drogacHigeiych (jednolity tekst Dz. U. z 2004 r. Nr 2Qghz 2086).
10.2. Rozporadzenia

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 200- w sprawie systemoéw oceny zgoéiavyrobéw
budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowa@igr(Dz. U. Nr 209, p6z. 1779).

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 200- w sprawie okrdenia polskich jednostek
organizacyjnych upowaionych do wydawania europejskich aprobat technjiclanzakresu i formy aprobat oraz
trybu ich udzielania, uchylania lub zmiany (Dz.Nl. 209, péz. 1780).

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dBgwrzenia 1997 r. - w sprawie ogélnych przepiséw
bezpieczastwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, p6z. 1650).

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie bezpiecastwa i higieny pracy
podczas wykonywania robét budowlanych (Dz, U. Ny@dz. 401).

- Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. - w sprawie informacji dotyazej
bezpieczastwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpietstea i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, p6z. 1126).

- Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winga 2004 r. - w sprawie szczegotowego zakresumyor
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznyeikonania i odbioru rob6t budowlanych oraz proguam
funkcjonalno-uytkowego (Dz. U. Nr 202, p6z. 2072).

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sieigo 2004 r. - w sprawie sposobéw deklarowania
wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ickizma budowlanym (Dz. U. Nr 198, p6éz. 204!).

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpn@02 r. - zmieniajce rozporzdzenie w sprawie
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dziennika budowy, monta i rozbiérki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszariamawiajcego dane dotyaze
bezpieczastwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, p&242).
- Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 21 kwietnia 2006w.sprawie ochrony

przeciwpaarowej budynkéw, innych obiektow budowlanych i teye

10.3. Inne dokumenty i instrukcje

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robddbwlano-montzowych, (tom |, H, lll, fV, V) Arkady, Warszawa
1989-1990.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robddbwlanych, instytut Techniki Budowlanej,

Warszawa 2003.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci idfetji. Centralny @odek Badawczo-Rozwojowy Techniki
Instalacyjnej INSTAL, Warszawa, 2001.
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. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
BUDOWLANA

1. Roboty w zakresie przygotowania terenu pod lalowe i roboty ziemne —
KOD CPV 45111200-0

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtecznej (SST) opracowanej na podstawie ogolnegydikacii
technicznej (OST),sswymagania dotyece wykonania i odbioru robét zadianych z wykonywaniem koryta wraz z
profilowaniem i zagszczaniem podi@ gruntowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jesbstara jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t drogowych.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia rob6t z@anych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do wenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamoganymi w
OST .

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogélne wymagania dotygee robét podano w OST .

2. Materialy

Nie wysepuja.

3. Sprzet

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogélne wymagania dotygee sprztu podano w OST .

3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykazésie mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:

- réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ke ustawianym lemieszem;Aynier maze dopyci¢ wykonanie
koryta i profilowanie podiga z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigimpstopadle do kierunku pracy
maszyny,

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),

- walcéw statycznych, wibracyjnych lub piyt wibrgaych.

Stosowany spgz nie mae spowodowdé niekorzystnego wplywu na wdeiwosci gruntu podiaa.

4. Transport

4.1. Ogélne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST.

4.2. Transport materiatow

Wymagania dotycce transportu materiatdéw podano w OST .

5. Wykonanie rob6t

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podiea bezpérednio
przed rozpocziem robét zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Witiejsze przysipienie do
wykonania koryta oraz profilowania i zgggczania podim, jest maliwe wytacznie za zgog Inzyniera, w
korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie mae odbywd sie ruch budowlany,
niezwiazany bezpfrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarita w planie i profilu powinny biywczeniej przygotowane.
Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w rzdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przezdyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinmeazliwiaé naciagniecie sznurkow
lub linek do wytyczenia robét w odgiach nie wgkszych nk co 10 metrow.

Rodzaj spretu, a w szczegdlriai jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzorgereboty i
do trudndci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywd recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku robét o malym zakreiposéb wykonania musidyaakceptowany przez
Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powirtigé¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentaciji
projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odviéegy na odktad w miejsce wskazane przezhiera.
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Profilowanie i zagszczenie podta naley wykona zgodnie z zasadami oklenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przysipieniem do profilowania podie® powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczys#cze

Po oczyszczeniu powierzchni podéonaley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podtaa. Zaleca i, aby rzdne terenu przed profilowaniem byty o co
najmniej 5 cm wysze ni projektowane rgdne podiaa.

Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podia przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulckrpodiaze na g¢bokas¢ zaakceptowanprzez Irkyniera, dowiéé
dodatkowy grunt spetniagy wymagania obowkzujace dla gérnej strefy korpusu, w o koniecznej do uzyskania
wymaganych rgdnych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartai wskanika zagszczenia,
okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podiea naley stosowa réwniarki.Sciety grunt powinien by wykorzystany w robotach ziemnych
lub w inny spos6b zaakceptowany przezytiera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpié¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia naley
kontynuowa do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kadviik
zagszczenia nalgy okreslaé zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne warti wskanika zagszczenia podia (Iy)

Minimalna wartdé¢ I, dla:
Strefa Autostrad i drég| Innych drég
korpusu ekspresowych Rucleiki Ruch mniejszy
i bardzo cgzki od ckzkiego
Goérna warstwa o grulsoi 20 | 1,03 1,00 1,00
cm
Na gkbokdasci od 20 do 50 cm
od powierzchni podiza 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgoy podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia,
kontrok zag:szczenia nalgy oprze& na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut
odksztatcenia podia wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtornego np@nego modutu odksztatcenia nie
powinien przekracza2,2.

Wilgotnosé gruntu podtaa podczas zggzczania powinna ldyréwna wilgotngci optymalnej z tolerangjod -20%
do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwzanych z profilowaniem i zgagzczeniem podi@a nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdwinien on zabezpieczypodtaze
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad preemrenie folii lub w inny spos6b zaakceptowany przez
Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktad&olajnej warstwy
mozna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykorameézlgdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawykona on na wiasny koszt.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1.Czestotliwosé oraz zakres bada pomiaréw

Czgstotliwosé oraz zakres bada pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego podiga podaje tablica 2.

Tablica 2.

Czestotliwosé oraz zakres badd pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego

Lp. | Wyszczegolnienie bada | Minimalna czstotliwosé
i pomiaréw badai i pomiaréw

1 Szerokéé koryta 10 razy na 1 km

2 Réwna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

5 Rzdne wysokéciowe €0 25 m w osi jezdni i na jejdwedziach dla autostrad

i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

6 Uksztattowanie osi w €0 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad
planie” i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

Cd. tablicy 2

7 Zag:szczenie, wilgotn& | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
gruntu podtaa rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@hnia osi w planie natg
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| wykonat w punktach gtéwnych tukéw poziomych |
6.2.2.Szerokdé koryta (profilowanego podia)
Szerokdc koryta i profilowanego podi@ nie mae r&nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5
cm.
6.2.3.R6wnai¢ koryta (profilowanego podi@)
Nieréwndici podiuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrowy tata zgodnie z norr BN-
68/8931-04 [4].
Nieréwndici poprzeczne naty mierzy¢ 4-metrovy tata.
Nieréwndici nie mog, przekracz&20 mm.
6.2.4.Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtpowinny by zgodne z dokumentagcprojektows z tolerancj 0
0,5%.
6.2.5.Rzedne wysokéciowe
Rdznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+1 cm, -2 cm.
6.2.6.Uksztattowanie osi w planie
Os w planie nie mge by¢ przesurgta w stosunku do osi projektowanej cgeej niz 1 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub weej niz1 5 cm dla pozostatych drég.
6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego podé)
Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podeokreglony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by
mniejszy od podanego w tablicy 1.
Jeili jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporéwnanie wartéeci modutdéw odksztatcenia, to wasto
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztidceakrelonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [3] nie
powinna by wieksza od 2,2.
Wilgotnosé w czasie zagszczania naley bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotré gruntu podiaa powinna
by¢ réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.
6.3.Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (fillmvanego podiaa)
Wszystkie powierzchnie, ktére wykaguyieksze odchylenia cech geometrycznych od é&rgych w punkcie 6.2
powinny by naprawione przez spulchnienie delgkasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne
zag:szczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyik®nanej warstwy jest niedopuszczalne.
7. Obmiar robét
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
0Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST .
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. odbidr robdt
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projek{d®S5T i wymaganiami liyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.
9. Podstawa ptatndci
9.1. Ogodlne ustalenia dotyagce podstawy ptatndéci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy platréei podano w OST.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 frkoryta obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplzamiem,
zatladunek nadmiaru odspojonego gruntdnodki transportowe i odwiezienie na odktad lub masy
profilowanie dna koryta lub podia, zagszczenie, utrzymanie koryta lub pozdo
przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamigj.
10. Przepisy zwazane
Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek run
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zaaie wilgotnéci
3 BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie tooollksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obaizenie piyt
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résenaawierzchni
planografem i tat
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéka zagszczenia gruntu
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2. Fundamentowanie autostrad, drég, ulic éciezek ruchu pieszego
— KOD CPV 45233300-2

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtécznej (SST)aswymagania ogolne dotygee wykonania i
odbioru podbudowy tluczniowej boiska.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy i kontraktowy przy zeiw i
realizacji rob6ét wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t zsanych z wykonywaniem
podbudow z thucznia kamiennego .

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z ttucznia kamiennego e&zkonstrukcji nawierzchni sktadgja s¢ z jednej lub wgcej warstw
nosnych z tlucznia i kiica kamiennego.

1.4.2.Pozostate okidenia 5 zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi
w OST .

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Ogblne wymagania dotygee robdt podano w OST .

2. Materialy

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padanOST.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudamjucznia, wg PN-S-96023 [9]a:s

kruszywo tamane zwykte: ttuc#e kliniec, wg PN-B-11112 [8],

woda do skropienia podczas watowania i klinowania.

2.3. Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy nate uzy¢ rodzaje kruszywa, wedtug PN-B-11112 [8]:

Inzynier maze dopyci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, \agbrspéréd wymienionych w PN-
S-96023 [9], dla ktérych wymagania zostarkreslone w SST.

Jaka¢ kruszywa powinna ldyzgodna z wymaganiami normy PN-B-11112 [8], dlarymi dla:

klasy co najmniej Il - dla podbudowy zasadnjcze

Do jednowarstwowych podbudéw lub podbudowy zasamhjinaley stosowd kruszywo gatunku co najmniej 2.
Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicacB hiniejszej specyfikaciji

Tablica 1. Wymagania dla ttucznia iktia, wg PN-B-11112 [8]

Lp. | Wiasciwosci Klasa Il

1 Scieralng¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-B-06714-42 [7]:
a) po petnej liczbie obrotéw, % ubytku masy, niecej niz:
- w tluczniu 35
- w klincu 40
b) po 1/5 petnej liczby obrotéw, % ubytku masy wsstnku
do ubytku masy po petnej liczbie obrotéw, nigcgj niz: | 30

2 Nasikliwos¢, wg PN-B-06714-18 [4], % m/m, nie yaej

niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeabraych 2,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 3,0

3 Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-19 [5], %
ubytku masy, nie wtej niz:

a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeabra/ch 4,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 5,0

4 Odporné¢ na dziatanie mrozu wedtug zmodyfikowanej
metody bezpgredniej, wg PN-B-06714-19 [5] i PN-B-11112
[8], % ubytku masy, nie wcej niz:

- w klincu 30
- w tluczniu nie bada
Sie

Tablica 2. Wymagania dla ttucznia iktia w zalénosci od warstwy podbudowy
ttuczniowej, wg PN-B-11112 [8]

Podbudowa
Lp. | Wiasciwosci jednowarstwo
wa lub
podbudowa
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zasadnicza

1 Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [2]
a) zawarté¢ ziarn mniejszych 10,075 mm, odsia-
nych na mokro, % m/m, nie gtiej niz:

- w ttuczniu 3

- w klincu 4
b) zawarté¢ frakcji podstawowej, % m/m, nie

mniej ni:

- w ttuczniu i w klficu 75
c) zawartdé¢ podziarna, % m/m, nie wéej niz:

- w thuczniu i w klhcu 15
d) zawarté¢ nadziarna, % m/m, nie wgej niz:

- w thuczniu i w klhcu 15

2 Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, wg PN-B-06714-
12 [1], % m/m, nie wicej niz:
- w thuczniu i w kliacu 0,2

3 Zawartd¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16
[3], % m/m, nie wcej niz:
- w thuczniu 40

- w klincu nie bada si

4 Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych, barwaeczy

wg PN-B-06714-26 [6]:

- w ttuczniu i w klincu, barwa cieczy nie ciemniejsza
niz:

2.4. Woda
Woda uyta przy wykonywaniu zagzczania i klinowania podbudowy geby¢ studzienna lub z wodagu, bez
specjalnych wymaga
3. Sprzet
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
0Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w OST.
3.2. Sprat do wykonania robét
Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z ttucznia kamiennegoipiem wykaz sic mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:
- rowniarek lub uktadarek kruszywa do rozktadahiaznia i klinca,
- rozsypywarek kruszywa do rozienia klinca,
- walcow statycznych gtadkich do zggczania kruszywa grubego,
- walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zesgczarek ptytowych do klinowania kruszywa grubetjadem,
- szczotek mechanicznych do uswoié nadmiaru kfica,
- walcéw ogumionych lub stalowych gtadkich daikowego dogszczenia,
- przewanych zbiornikdw do wody zaopatrzonych wadzenia do rozpryskiwania wody.
4. Transport
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w OST.
4.2. Transport kruszywa
Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpieszgih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiagtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
5. Wykonanie robot
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST.
5.2. Przygotowanie podida
Poditaze pod podbudowttuczniows powinno spetni@wymagania okrdone w SST .111.1 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@a”.
Podbudowa tluczniowa powinnadwtozona na podtau zapewniajcym nieprzenikanie drobnychgstek gruntu do
warstwy podbudowy. Na gruncie spoistym, pod podbudiuczniows powinna by utozona warstwa odcinaga
lub wykonane ulepszenie podi
W przypadku zastosowania pauizy warstvy podbudowy ttuczniowej a spoistym gruntem padtavarstwy
odcinapcej albo odgczapcej, powinien by spetniony warunek nieprzenikaniaastek drobnych, wyrany
wzorem:
Das <15
85
gdzie:D;5 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmstxsly odcinajcej albo odgczapcej,
dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziamngu podtaa.
Geowtdkniny przewidziane dazycia pod podbudowttuczniowa powinny posiadéaprobat technicza wydary
przez uprawniomjednostk. W szczegdIngi wymagana jest odpowiednia wytrzym@tanechaniczna geowtdknin,
uniemaliwiajaca ich przebicie ziarna tlucznia oraz odpowiednkgeiwosci filtracyjne, dostosowane do
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uziarnienia podtza gruntowego.

Podbudowa powinna kbywytyczona w sposéb umliwiaj acy jej wykonanie zgodnie z dokumentapyojektovs
lub wedtug zaleagInzyniera, z tolerancjami okélnymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny b§wcze&niej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b¥ ustawione w osi drogi i w edlach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przezdyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno ufheia¢ nacihgnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w
odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowywanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy podbudowy z tlucznia nie @by po zagszczeniu mniejsza od 1,5-krotnego
wymiaru najwgkszych ziarn tlucznia. Maksymalna grébavarstwy podbudowy po zagzczeniu nie mce
przekracza 20 cm. Podbudogvo grubdci powyzej 20 cm nalgy wykonywa w dwdoch warstwach.

Kruszywo grube powinno léyroztazone w warstwie o jednakowej grudod przy wyciu uktadarki albo réwniarki.
Grubai¢ roztazonej warstwy lunego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu i zaklinowaniu agineta
grubas¢ projektowan.

Kruszywo grube po rozi@niu powinno by przywatowane dwoma przgejami walca statycznego, gtadkiego o
nacisku jednostkowym nie mniejszynz 130 kN/m. Zagszczanie podbudowy o przekroju daszkowym powinno
rozpocagé sig od krawdzi i stopniowo przesuwasic pasami podiznymi, czsciowo naktadajcymi si w kierunku
osi jezdni. Zagszczenie podbudowy o jednostronnym spadku popryetpowinno rozpocg sie od dolnej
krawedzi i przesuwaé sie pasami podtnymi, cz$ciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gérnej kragdzi.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, zgwatowaniu kruszywa grubego najeroziozyé
kruszywo drobne w réwnej warstwie, w celu zaklinoveakruszywa grubego. Do zggzczania naley uzy¢ walca
wibracyjnego o nacisku jednostkowym co najmniekIN8m, albo ptytow zag:szczarlg wibracyjrm o0 nacisku
jednostkowym co najmniej 16 kNfmGruba¢ warstwy liznego kruszywa drobnego powinnathigika, aby
wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa grubegoabpsvypetnione kruszywem drobnym.zédi to konieczne,
operacje rozktadania i wwibrowywanie kruszywa drefgpm naley powtarzé az do chwili, gdy kruszywo drobne
przestanie penetrowavarstwe kruszywa grubego.

Po zagszczeniu caty nadmiar kruszywa drobnego halesura¢ z podbudowy szczotkami tak, aby ziarna kruszywa
grubego wystawaty nad powierzchmd 3 do 6 mm.

Nastpnie warstwa powinna Byprzywatowana walcem statycznym gtadkim o nacigdnpstkowym nie
mniejszym nt 50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu @egczenia kruszywa poluzowanego w czasie
szczotkowania.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST .

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykdérn@adania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robét i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji.

Badania te powinny obejmowavszystkie wtaciwosci kruszywa okrédone w pkt 2.3 i tablicach 1 i 2 niniejszych
OST.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badgpodano w tablicy 3.

Tablica 3.Cgstotliwos¢ oraz zakres badgrzy budowie podbudowy z tlucznia kamiennego

Czestotliwos¢ bada

Lp. | Wyszczegolnienie bada Minimalne Maksymalna
ilosci bada na | po-
dziennej wierzchnia
dziatce podbu-
roboczej dowy na jedno

badanie (f)

1 Uziarnienie kruszyw

2 Zawartag¢ zanieczyszczeobcych w kruszywie |2 600

3 Zawartdg¢ ziarn nieforemnych w kruszywie

4 |Scieralng¢ kruszywa 6000

5 Nasikliwos¢ kruszywa i przy kazdej zmianiezrodta

6 Odporng¢ kruszywa na dziatanie mrozu pobierania materiatéw

7 Zawartg¢ zanieczyszczeorganicznych

6.3.2.Badania wtaciwosci kruszywa

Probki naley pobierg& w spos6b losowy z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badepowinny
by¢ na biegaco przekazywane gynierowi.

Badania petne kruszywa, obejracg ocen wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3 powinny hy
wykonywane przez Wykonaw@ czstotliwoscia gwarantuaca zachowanie jakai robot i zawsze w przypadku
zmianyzrédia pobierania materiatdw oraz na poleceniyitrera. Probki do badapetnych powinny b§ pobierane
przez Wykonawe w sposéb losowy, w obecém Inzyniera.
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6.4. Wymagania dotycace nagnosci i cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w tablicy 4.
Tablica 4. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z thezkamiennego

Lp. Wyszczegoblnienie bada pomiarow Minimalna cgstotliwos¢ pomiaréw

1 Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2 Réwnd¢ podiwzna w sposéb ggty planografem albo cp
20 m taf na kadym pasie ruchu

3 Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km

5 Rzdne wysokéciowe €0 100 m w osi jezdni i na jej
krawedziach

6 Uksztaltowanie osi w planie* co100m

7 Grubd¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce
roboczej, lecz nie rzadziejmiaz na
400 nt
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziepni
raz na 2000 f

8 Nasnos¢ podbudowy nie rzadziej hraz na 3000 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatadnie osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych
tukéw poziomych.

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szerokaé¢ podbudowy nie mze r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o vécej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez krasnikow szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerolai warstwy wyej lezacej o
€0 najmniej 25 cm lub o waé wskazan w dokumentacji projektowej.

6.4.3.R6wnas¢ podbudowy

Nieréwndici podtuzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrowy fata lub planografem, zgodnie z nogrBN-68/8931-
04 [11].

Nieréwndici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrove tats.

Nieréwndici podbudowy nie magprzekraczé

- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 15 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukashinmoy by¢ zgodne z dokumentacprojektowy z tolerancy [
0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Réznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny przekraéza
1cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os podbudowy w planie nie nie by przesungta w stosunku do osi projektowanej azeej nz 3 cm dla autostrad
i drég ekspresowych lub o ggej niz 5 cm dla pozostatych drég.

6.4.7.Grubg¢ podbudowy

Grubas¢ podbudowy nie mee r@ni¢ sie od grubdci projektowanej o wdcej niz:

- dla podbudowy zasadniczej 2 cm,

- dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

Pomiary nénosci podbudowy natey wykona zgodnie z BN-64/8931-02 [10].

Podbudowa zasadnicza powinna spétmigmagania dotycge ngnosci, podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania nosci podbudowy zasadniczej w zateici od kategorii ruchu

Minimalny modut odksztatcenia mierzony prziyaiu

Kategoria ruchu ptyty o $rednicy 30 cm (MPa)
|

PierwotnyM E Wtérny M E

Ruch lekki 60 120

Pierwotny modut odksztatcenia podbudowy pomocniaziejrzony ptys o srednicy 30 cm, powinien lBywigkszy
od 50 MPa.
1}
Zageszczenie podbudowy naleuzna za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu odtsehiaM E do
|

pierwotnego modutu odksztatcervt E jest nie wekszy od 2,2.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z tluczréariennego.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentaqyrojektovs, OST i wymaganiami bryniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty \kiypozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogoblne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsai podano w OST.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy tluczniowej obejmuije:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

przygotowanie podim,

dostarczenie materiatow na miejsce wbudowania,

roztozenie kruszywa,

zag:szczenie warstw z zaklinowaniem,

przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. przepisy zwizane

10.1. Normy
1. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania.d®zanie zawartai
zanieczyszczeobcych
2. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie sktadu
ziarnowego
3. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie ksztaltu ziarn
4. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie nagkliwosci
5. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie
mrozoodpornéci metod, bezpdredni
6. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartgi
zanieczyszczeorganicznych
7. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanieicieralngci w
bebnie Los Angeles
8. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamdoenawierzchni
drogowych
9. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowanii@chnia z ttucznia
kamiennego
10. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanieutoooldksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie piyt
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réennawierzchni
planografem i tat
10.2. Inne dokumenty
Nie wysepuja.
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3. Fundamentowanie autostrad, drég, ulic §ciezek ruchu pieszego ( obrzea )

— KOD CPV 45233300-2
1. Wstep
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghtécznej ST $ wymagania dotyce wykonania i odbioru
Rob6t zwiazanych z ustawieniem betonowego okezehodnikowego.
1.2. Zakres stosowania ST
Szczego6towa specyfikacja techniczna ST jest stosayako dokument przetargowy i kontraktowy przycaleiu i
realizacji Robét wymienionych w p. 1.1.
1.3. Zakres Robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia Robdt amanych z ustawieniem
betonowego obrza chodnikowego.
1.4. Okreslenia podstawowe
Obrzeza chodnikowe- prefabrykowane belki betonowe rozgraniazajjednostronnie lub dwustronniegi
komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonych do kokagji.
Pozostale okidenia podstawoweaszgodne z definicjami podanymi w OST.
1.5. Ogodlne wymagania dotycace Robot
Ogolne wymagania dotygze Robdét podano w OST.
2. Materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanOST.
2.2. Stosowane materiaty
Materialami stosowanymas
— obrzera odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-03/04 [6] i BN-80/677513[7],
— piasek do wykonania faw,
— cement powszechnegaytku CEM I, klasy nie riszej nk ,32,5" wg PN-EN 197-1:2000 [1],
— piasek do zapraw.
2.3. Betonowe obrzéa chodnikowe — klasyfikacja
W zaleznosci od przekroju poprzecznego rozna sk dwa rodzaje obrzy:
— obrzee niskie - On,
- obrzee wysokie - Ow.
Rodzaj obrzga powinien by zgodny z okrdonym w Dokumenacji Projektowej, azi brak takiego okrdenia
nalezy stosowac obrza wysokie o wymiarach 8x30x100, o oznaczeniu OB08L.00 BN-80/6775-03/04.
W zaleznosci od dopuszczalnych wielkoi i liczby uszkodzé oraz odchytek wymiarowych obrzz dzieli s na:
— gatunek 1 -Gl1,
— gatunek 2 - G2.
Nalezy stosowa obrzeza betonowe gatunku 1 (G1)
2.4. Betonowe obrzéa chodnikowe — wymagania techniczne
24.1 Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych
Ksztalt obrzey betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymgeryano w tablicy 1.
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Rysunek 1. Ksztalt betonoweg . ] obrzeza chodnikowego
Tablica 1. Wymiary obrzs . #I
Rodzaj Wymiary obrzsy, cm
obrzea 1 b h r
On 75 6 20 3
100 6 20 3
75 8 30 3
Ow 90 8 24 3
100 8 30 3
2.4.2 Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzey
Dopuszczalne odchytki wymiaréw dla obzgegatunku 1 wynosg
- dlugas¢: +8mm,
- wysoka¢ i grubai¢:
+3 mm.
2.4.3 Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzg

Powierzchnie obrzs powinny by bez rys, pknigé¢ i ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub zatartéjawedzie
elementéw powinny hiyréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawdalzi elementéw nie powinny przekrac¢aaartcsci
podanych w tabeli 1.
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Tabela 1 Dopuszczalne wady i uszkodzenia obyze

Dopuszczalna wielk&é

Rodzaj wad i uszkodzé wad i uszkodzé
Gatunek 1

WKklestos¢ lub wypukicsé powierzchni i krawdzi w mm 2
_Szczerby _ o’gr_anlczaqcych powierzchnie gérne niedopuszczalne
i uszkodzenia (scieralne)
krawgdzi i naray Ograniczajcych pozostate powierzchnie:

Liczba, max 2

Dlugos¢, mm, max 20

Glebokas¢, mm, max 6

24.4 Sktadowanie

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage wedtug
rodzajéw i gatunkow.

Betonowe obrzea chodnikowe naley uktad& z zastosowaniem podkiadek i przektadek drewniammyalymiarach
co najmniej: grub& 2,5 cm, szerok@ 5 cm, dlugé¢ minimum 5 cm wiksza nk szerokéé obrzea.

2.4.5 Beton i jego sktadniki

Do produkcji obrzey nalezy stosowa beton klasy C25/30 wedtug PN-EN 206-1:2003 [2].

2.5. Materialy na tawe i do zaprawy

Na tawe nalezy stosowd kruszywo drobne (piasek), ktére powinno odpowtaggmaganiom PN-EN 13043:2004
[3].

3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST.

3.2. Sprzet do ustawiania obrzery

Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu drobnego gprzpomocniczego.

4. Transport

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST.

4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przewaone dowolnymirodkami transportu po agjnieciu przez beton
wytrzymaitasci minimum 0,7 wytrzymaléci projektowanej.

Obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemsszkodzeniami w czasie transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport pozostatych materiatow podano w OST

5. Wykonanie Robét

5.1. Ogdlne zasady wykonania Robot

Ogolne zasady wykonania Robot podano w OST.

5.2. Ustawienie betonowych obrzey chodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe nalgy ustawi@ na wykonanej tawie w miejscu i Zeviattem (odlegtécia gornej
powierzchni obrzea od cigu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami Dokumgnirojektowej.
Zewrgtrznasciana obrzea powinna by obsypana piaskieniwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym,
starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczazerokéci 1 cm. Naley wypelnic je zapraw cementowo-piaskoawv stosunku
1:2. Spoiny przed zalaniem najeoczysci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musg by¢ wypetnione catkowicie na pein
gtebokasc.

6. Kontrola jako §ci Rob6t

6.1. Ogolne zasady kontroli jakgci Robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi Robdt podano w OST.

6.2. Badania przed przysgpieniem do Robot

Przed przysipieniem do Robdt Wykonawca powinien wykérdania materiatdw przeznaczonych do ustawienia
betonowych obrzay chodnikowych i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wyghtu zewrgtrznego naley przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodzewystpujacych na powierzchniach i kradziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 1.
Pomiary dtugéci i gtebokasci uszkodzé nalezy wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z
doktadndcia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [5].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw nglprzeprowadzi z doktadnécia do 1 mm przy #yciu suwmiarki
oraz przymiaru stalowego lubstay. Sprawdzeniegow prostych w narach elementéw wykonujeesprzez
przytozenie lkytownika do badanego nai zmierzenia odchytek z dokladioiy do 1 mm.

Badania pozostatych materiatow powinny obejméwazystkie wiaciwosci okrellone w normach podanych dla
odpowiednich materiatéw wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie Robét

W czasie Rob6t nalg sprawdza wykonanie:

- ustawienia betonowego ob¥zechodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4y plapuszczalnych
odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktére ma wynost + 2 cm na kade 100 m dtugéci obrzeza,
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— niwelety gérnej ptaszczyzny obrze, ktére mae wynost +1 cm na kade 100 m diugéci obrzeza,

— wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, kt@mgipno wykazywa catkowite wypetnienie badanej
spoiny na petp glebokas¢.

7. Obmiar Robét

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robét

Ogolne zasady obmiaru Rob6t podano w OST.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.

8. Odbiér Robét

8.1. Ogodlne zasady odbioru Robét

Ogoblne zasady odbioru Rob6t podano w OST.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z DokumentgBjojektows, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg paé/ wyniki pozytywne.

8.2. Odbhidr Rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi Robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- wykonane koryto,

9. Podstawa Ptatndci

9.1. Ogodlne ustalenia dotycace podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrsgsi podano w OST.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Wykonanie obrzeza chodnikowego nie podlega qnej zaptacie i nafs je uwzgkdni¢ w cenie jednostkowej
wykonania nawierzchni betonowej lub nawierzchnioghiki) z kostki betonowej ktéragizie wykonywana w
pasie rob6t ziemnych. Cena wykonania 1 m (metr@rimevego obrzea chodnikowego obejmuje m.in.:

— prace pomiarowe i Roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatow,

- wykonanie koryta,

— rozcielenie i ubicie tawy,

— ustawienie obrza,

- wypekienie spoin,

— obsypanie zewgirznejsciany obrzea,

- wykonanie badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. Przepisy zwhzane

10.1. Normy

1. PN-EN 197-1:2000 Cement. &z 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodicodotyczice cementow
powszechnego uzytku.

2. PN-EN 206-1:2003 Beton. &2 1:Wymagania, whciwosci, produkcja i zgodni.

3. PN-EN 13043:2004 Kruszywa do miesznek bitumychn powierzchniowych utrwatestosowanych na
drogach, lotniskach i innych powierzchniach przezoaych do ruchu.

4. PN-99/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagarzakresie wykonywania i badania przy
odbiorze.

5. PN-B-10021/80 Prefabrykaty budowlane z betdhetody pomiaru cech geometrycznych.

6. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z bet&lementy nawierzchni drég, ulic, parkingow i
torowisk tramwajowych. Kraggniki i obrzeza.

7. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z bet&lementy nawierzchni drég, ulic, parkingow i

torowisk tramwajowych. Wsp6lne wymagania i badania.
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4. Wyrownywanie nawierzchni placéw zabaw dla dzieci
— KOD CPV 45236210-5

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaghtecznej (SST)swymagania dotyce
wykonania i odbioru rob6t zezanych z wykonywaniem nawierzchni poliuretanowejcpl zabaw.
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna zostata opracowana na gatsOgolinych Specyfikacji Technicznych,
stanowi podstawjako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleica

i realizacji rob6t zwizanych z budowplacu zabaw.

1.3. Zakres robo6t obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zwanych

z wykonywaniem nawierzchni poliuretanowej boisk&lafunkcyjnego.

2. MATERIALY

2.1. Podbudowa.

Pod docelow nawierzchni nalezy wykona przepuszczatpodbudow z kruszywa kamiennego
2.2. Nawierzchnia.

Jako warstw wykonczeniow przyjmuje s¢ bezspoinow, przepuszczaindla wody, nie prefabrykowan
dwuwarstwow nawierzchng poliuretanow, odporm na obuwie z kolcami. .Nawierzchnia skladazsivarstwy
go6rnej wykonanej z granulatu EPDM oraz dolnej weasz granulatu SBR pgtzonego lepiszczem
poliuretanowym.

Nawierzchnie tego typu natg wykona na podbudowie elastyczne;j.

Minimalne parametry nawierzchni:

Poz. Okrélenie parametru, jednostka Wastavymagania

1. Wytrzymatd¢ na rozcaganie , (MPa} 0,60

2. Wydhuwzenie wzgkdne przy rozeiganiu, (%) 65

3. Wytrzymalad¢ na rozdzieranie , (N) 100

4. Scieralngé¢ (mm)< 0,09

5. Twardé¢ wedtug metody Shore’a. A, (Sh. A) 55+ 10

6. Wspétczynnik tarcia kinetycznego powierzchni :

0 w stanie suchyra 0,35

0 w stanie mokrynx 0,30

8. Odporné¢ na dziatanie zmiennych cykli hydrotechnicznychroora :

0 przyrostem masys 0,65 (%)

0 zmiary wygladu zewrtrznego bez zmian

9. Wyghd zewrgtrzny nawierzchni Nawierzchnia o jednorodnej

strukturze i barwie, mieszanina granulatu EPDMais@a PU

10. Mrozoodporn& oceniona :

0 przyrostem masys 0,80 (%)

0 zmiary wygladu zewrtrznego bez zmian

11. Odporné¢ na starzenie w warunkach sztucznych ,

( nr skali szarej) 5

oceniona zmianbarwy po néwietleniu ,

(bez zmian)

Wiasnaci uzytkowe nawierzchni:

- bezspoinowst

- antypglizgowos¢

- elastyczn&

- odporng¢ na starzenie i promieniowanie UV

- estetyczny wygld

- do wytkowania w obuwiu z kolcami

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotygz transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w OST.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST.

5.2. Wykonanie robot.

Projektowana nawierzchnia boiska wielofunkcyjneggt hawierzchmisportows bezspoinow,
dwuwarstwowg uktadan na placu budowy, wymagga podbudowy sztywnej (asfaltobetonowej, betondule]
podbudowy dynamiczne)).

Nawierzchnia jest przepuszczalna dla wody, wykomania-situ, stiay do pokrywania nawierzchni
boisk wielofunkcyjnych, placéw rekreacji ruchowkgrtow tenisowych, bieni lekkoatletycznych,
sektoréw i rozbiegéw konkurencji technicznych , Mgykonywana zgodnie z nognIN 18035/6
+ IAAF.
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5.2.1. Podbudowa.

Nawierzchnia poliuretanowa boiska wielofunkcyjneggmaga podbudowy sztywnej, odpowiednio
wyprofilowanej spadkami podimymi i poprzecznymi, odchytki mierzone tata dt. Bre powinny
by¢ wieksze nk 8 mm. Podtaée powinno by wolne od zanieczyszca@rganicznych, kurzu, biota,
piasku itp. Nie mge by zaolejona (plamy natg usunyg).

Podbudowa betonowa powinnachyolna od mleczka cementowegdo, szorstka, nie pasiad
odspojonych odtamkéw. Natomiast podbudowa asfattotmva powinna byuwatowana w taki
sposob, aby nie wygtowato wykruszanie siwarstwy gorne;.

Alternatywnym podtaem jest tez podbudowa elastyczna, ktora jest migszgranulatu
gumowego, kruszywa kwarcowego oraz lepiszcza pettumowego o gruBoi min.35mm.

Projekt wykonawczy zaklada zastosowanie elastyqzoépudowy dynamicznej gr. 70 mm.

5.2.2. Impregnacja podta.

Ma za zadanie stworzenie warstwy adhezyjnej orazzamie linych casteczek podiza.

5.2.3. Wykonanie warstw.

Warstwa néna sktada siz granulatu EPDM i granulatu gumowego,goabnego lepiszczem
poliuretanowym. Uktadana jest mechanicznie, bezgpi, przy pomocy rozktadarki mas
poliuretanowych.

Warunkiem poprawnego wykonania w/w nawierzchni pggestrzeganie warunkéw pogodowych,
technologii wykonania oraz wdeiwych norm zuycia poszczegdlnych materiatéw opisanych

w oryginalnych kartach technicznych systemow i piddw.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST.

6.3. Badania.

Nawierzchnia winna posiada badania na zgédmmormy, PN-EN 14877, lub rekomendac;j
techniczi ITB lub wyniki bada specjalistycznego laboratorium bag@go nawierzchnie sportowe
np. Labosport oraz atesty higieniczne PZH.

6.2. Wymagania dotyaze wykonania prac nawierzchniowych.

1. Nawierzchnia poliuretanowa powinnatlprzeznaczona do wykonania na terenie budowy. Nie
dopuszcza gistosowania nawierzchni prefabrykowanych (w éeitani czsciowo).

2. Nawierzchnia me by¢ instalowana jedynie przez autoryzowanego wykogawc

o kwalifikacjach potwierdzonych stosownym dokumemteystawionym przez producenta
nawierzchni i dotyczcym wykonywanego zadania.

3. Spetnianie wszystkich wymaganych minimalnychapaetrow nawierzchni okéenych

w tabeli naley potwierdz¢ stosownymi wiarygodnymi dokumentami, (np. Aprobata
Rekomendacja Techniczna ITB, karta techniczna precha w oryginale) pozwaltgymi na

ich weryfikacg.

4. Wykonawca winien zly¢ gwarancg na oferowan nawierzchng potwierdzon przez

producenta nawierzchni .

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest m2 (metr kwadratowy) nawierzchni poliuretaepw

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogollne ustalenia dotyg® podstawy platrigi

Ogodlne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsoi podano w OST.

10. PRZEPISY ZWAZANE

10.1. Normy.

PN-EN 1176-1:2009

Wyposaenie placéw zabaw i nawierzchnie --¢&z1: Ogdlne wymagania bezpieéséwa i metody bada
PN-EN 1176-2:2009

Wyposaenie placow zabaw i nawierzchnie --¢&z2: Dodatkowe wymagania bezpieggeva i metody bada
hustawek

PN-EN 1176-3:2009

Wyposaenie placéw zabaw i nawierzchnie --¢8&3: Dodatkowe wymagania bezpiegagava i metody bada
zjezdzalni

PN-EN 1176-4:2009

Wyposaenie placéw zabaw i nawierzchnie --¢8&&4: Dodatkowe wymagania bezpiegagava i metody bada
kolejek linowych

PN-EN 1176-5:2009

Wyposaenie placow zabaw i nawierzchnie --¢&z5: Dodatkowe wymagania bezpieggeva i metody bada
karuzeli

PN-EN 1176-6:2009

Wyposaenie placow zabaw i nawierzchnie --¢&z6: Dodatkowe wymagania bezpiedgeva i metody bada
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urzadzeh kotyszicych

PN-EN 1176-7:2009

Wyposaenie placéw zabaw i nawierzchnie --¢8&7: Wytyczne instalowania, kontroli, konserwaakisploatacji
PN-EN 1176-10:2009

Wyposaenie placéw zabaw i nawierzchnie --¢8&&10: Dodatkowe wymagania bezpiefigiva i metody bada
catkowicie obudowanych wdzer do zabawy

PN-EN 1176-11:2009

Wyposaenie placow zabaw i nawierzchnie --¢&z11: Dodatkowe wymagania bezpiefigiva i metody bada
sieci przestrzenne;j

PN-EN 1177:2009

Nawierzchnie placow zabaw amortyzeg upadki -- Wyznaczanie krytycznej wységioupadku
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5. Roboty w zakresie ksztattowania terenow zielonye- KOD CPV
45112710-5

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaghtécznej (SST)swymagania dotyege wykonania i odbioru
robét zwizanych z wykonaniem trawnikédw darniowaniem

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stosoyemtgako dokument przetargowy i kontraktowy pzgcaniu

i realizacji robot

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t zwanych z trwatym
powierzchniowym umocnieniem skarp, rowésciekow nastpujacymi sposobami:

- Humusowaniem z darniowaniem;

Ustalenia SST nie dotygaimocnienia zboczy skalnych (z ochgqrrzed obwatami kamieni), skarp wymagajch
zbrojenia lub obudowy oraz skarp okresowo lub tenahywanych wogl

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Darnina - ptat lub pasmo wierzchniej warstwy glelpyzerdnietej i zwiazanej korzeniami rinnosci
trawiastej.

1.4.2.Darniowanie - pokrycie darnarpowierzchni korpusu drogowego w taki sposéb, aayitha w sposéb trwaty
zwigzala s¢ z podizem systemem korzeniowym. Darniowaniezkohowe wykonuje si na ptask, pasami
poziomymi, ukladanymi w kdach réwnolegtych z przewdaniem szczelin portlzy poszczegblnymi ptatami.
Darniowanie w krat (krzyzowe) wykonuje s w postaci pasoéw darniny ukfadanych podtekn 45,
ograniczajcych powierzchnie skarpy o bokach np. 1,0 x 1,&btdre wypetnia s ziemg roslinna i zasiewa traw.
1.4.3.Ziemia urodzajna (humus) - ziemiasliana zawierajca co najmniej 2% g&ci organicznych.
1.4.4.Humusowanie - zespot czynsm przygotowujicych powierzchri gruntu do obudowy &linnej, obejmugcy
dogzszczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi zaitej z jej grabieniem (bronowaniem) i dsgczeniem.
1.4.5.Pozostale okigenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi w
OST pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Ogoblne wymagania dotygee robét podano w OST.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudes pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materialami stosowanymi przy darniowaniu ggmi niniejsz SST q:

- darnina,

- ziemia urodzajna,

2.3. Darnina

Darnirg nalezy wycina z obszar6w potmnych najblkej miejsca wbudowania. @iie naley przeprowadzaprzy
uzyciu specjalnych ptugéw i krojow. Ptaty lub pasmacwtej darniny, w zalenosci od gruntu na jakim dula
uktadane, powinny méeszeroké¢ od 25 do 50 cm i grulsé od 6 do 10 cm.

Woycieta darnina powinna léyw krétkim czasie wbudowana.

Darnire, jezeli nie jest od razu wbudowana, ngleuklada& warstwami w stosy, stranporostu do siebie, na
wysokai¢ nie wigksz niz 1 m. Ulazone stosy winny hy utrzymywane w stanie wilgotnym w warunkach
zabezpieczarych darnir przed zanieczyszczeniem, napgyprzez 30 dni.

2.4. Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawiérao najmniej 2% agci organicznych. Ziemia urodzajna powinn& lwilgotna i
pozbawiona kamieni wkszych od 5 cm oraz wolna od zanieczys#aziecych.

W przypadkach watpliwych Inzynier maze zlecé wykonanie bad@a w celu stwierdzeniaze ziemia urodzajna
odpowiada nagpujacym kryteriom:

a) optymalny sktad granulometryczny:

- frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 12 - 18%,

- frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,
- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70%,
b) zawarté fosforu (ROs) > 20 mg/n,
c) zawarté& potasu (KO) > 30 mg/m,
d) kwasow& pH >55.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania darniowania powinien wykéazaic mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spratu:

— ubijakéw 0 ecznym prowadzeniu,

— cysterny z wod pod cénieniem (do zraszania) oraziy do podlewania (miejsc niedgpnych).
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4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
0Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST pkt 4.
4.2. Transport materiatdw
4.2.1.Transport darniny
Darnire maozna przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagih przed obsypaniemgsi
ziemi raslinnej i odkryciem korzonkéw trawy oraz przed innyaszkodzeniami.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST pkt 5.
5.2. Humusowanie
Grubai¢ pokrycia ziemi urodzaja powinna wynosi od 10 do 15 cm po moletowaniu i zagczeniu, w zalaosci
od gruntu wysfpujacego na powierzchni skarpy.
W celu lepszego powzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na poxakni skarpy naley wykonywa® rowki
poziome lub pod &em 30 do 45 o gkbokdici od 3 do 5 cm, w odgbach co 0,510 1,0 m. Ut@on warstve ziemi
urodzajnej naley zagrabt (pobronowd) i lekko zagsci¢ przez ubicie ¢gczne lub mechaniczne.
5.4. Darniowanie
Darniowanie naley wykonywa wczesn wiosra do kaica maja oraz we wrgriu, a w razie konieczsoi w
pazdzierniku.
Powierzchnia przeznaczona do darniowania powinrfadoktadnie wyréwnana, a w uzasadnionych przypadkach
pokryta warstw ziemi urodzajne;j.
W okresach suchych powierzchnie darniowanezygbmlewa woda w godzinach popotudniowych przez okres od
2 do 3 tygodni. Mana stosowainne zabiegi chronce dan przed wysychaniem, zaakceptowane przeyriera.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci humusowania
Kontrola polega na ocenie wizualnej jakowykonanych robét i ich zgodsa z SST,
6.3. Kontrola jakosci darniowania
Kontrola polega na sprawdzeniu czy powierzchniaidarana jest rowna i nie ma widocznych szczelibsunic,
czy poszczegOlne ptaty darniny nie wiméaja si¢ barwg charakteryzujca jej nieprzydatn& oraz czy szpilki nie
wystap ponad powierzchai
Na powierzchni ok. 1 fn nalezy sprawdzt dokltadnéé przylegania poszczeg6inych ptatéw darniny do sieldo
powierzchni gruntu.
6.4. Kontrola jakosci umocnien elementami prefabrykowanymi
Kontrola polega na sprawdzeniu:
— wskaznika zagszczenia gruntu w korycie - zgodnego z pktem 5.7,
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest:
- m? (metr kwadratowy) powierzchni trawnikéw.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagjrojektowa, SST i wymaganiami bkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpktu 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsai podano w OST pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1frtrawnika obejmuije:
— oboty pomiarowe i przygotowawcze,
- dostarczenie i wbudowanie materiatow,
- ew. piekgnacja
- uporzdkowanie terenu,
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-R-65023:1999 Materiat siewny. Nasiondinaolniczych
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6. WZNOSZENIE OGRODZEN — KOD CPV 45342000-6

1. Wstep.

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghteécznej § wymagania dotyee wykonania i odbioru
ogrodzenia panelowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosoyektadokument przetargowy i kontraktowy przy zleican
realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres rob6t okfych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujszystkie czynnixi umazliwiajace i majce na celu wykonanie
systemowego ogrodzenia i moataramek .

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST agodne z obowkzujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogélne wymagania dotygze robot.

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jékah wykonania oraz za zgoditoz dokumentagj projektova, SST
i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materialy.

2.1. Panel ogrodzeniowy z siatki zgrzewanej prgeg#-krotnie.

Wysokas¢ panelu H= 1500 mm
Liczba petéw poziomych 17

Liczba petow pionowych 50
Szerokaé¢ panelu L= 2505 mm
Gr. drutu poziomego @5 mm

Gr. drutu pionowego @5 mm
Oczko siatki 50 x 200 mm

2.3. Furtka 100x200 cm

Konstrukcja furtki: ksztattowniki zamketie stalowe
Wypelnienie: panel z drutu @ 5 mm
Wyposaenie: skrzydta furtki, stupki z zawiasami
Zamknkcie: zamek

Zabezpieczenie antykorozyjne: - ocynk ogniowy

3. Sprzet

Montaz elementow ¢czny.

4. Transport

Materiaty i elementy magby¢ przewaone dowolnymgsrodkami transportu.

Podczas transportu materiaty i elementy konstrysajiinny by zabezpieczone przed uszkodzeniami lub atrat
statecznéci.

5. Wykonanie robot

5.1. Monta ogrodzenia z punktowym betonowaniem stupkow.

Zamawiajc ogrodzenie w standardowej wersji do zabetonowainzymujemy stupki o ok. 700mm disze
(zalecana gbokas¢ betonowania).

- wykopa dotki o wymiarach ~400x400x700mm (dt. X szer. abg},

- umiejscow¢ w wykopach stupki zachowag rozstaw osiowy 2570mm,

- zabetonowastupki zwracajc uwag na zachowanie piondw stupka, jednakomysoka¢, oraz rozstaw osiowy,
podeprzé zabetonowane stupki i pozostévwdo czasuabeton zwize,

Kiedy beton uzyska zaktadasztywnd¢ przystpi¢ do montau paneli.

Pomkdzy stupkami mocujemy panele za pomobejm systemowych (if6 obejm uzaleniona od wysok&i
panela), pamgta¢ aby zastosowaodpowiedni ilos¢ nakrtek zrywalnych zapobiegaych ewentualnemu
demontaowi ogrodzenia przez osoby trzecie.

5.2. Monta furtek:

Sprawdzé poprawndé¢ wykonania wykopow.

Ustawi stupy w uprzednio przygotowanych wykopach, bramgogyciji zamknite;.

Dokon& korekty pion6w i pozioméw w ustawieniu stupow.

Zamontowa stopki oporowe

Stople oporowa pozycji zamkngtej nalery umiesci¢ w takim miejscu aby oba skrzydta bramy w pozyajinknkitej
umazliwiaty wprowadzenie rygla pionowego. Zalecane fagie umocowanie stopki aby nie wystawata ponad
poziom drogi.

Stopki oporowe pozycji otwartej montujemy analogiezjak stopk pozycji zamkngtej, po uprzednim ustaleniu
kata otwarcia skrzydet bramy (zawiasy uitiwiaja otwarcie o 1800).
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Podeprzé montowany wyréb i dokorgabetonowania stupéw.

Pozostawd podparte wyroby do momentu catkowitego zastygai betonu

6. Kontrola jakosci .

Sprawdzenie zgodioi z SST.

Wizualne sprawdzenie powtok antykorozyjnych, orgadndci z certyfikatami.

7. Obmiar robét

Jednostl obmiarow rob6t jest mb ogrodzenia. Bdrobot okréla sk na podstawie projektu z uwzghieniem
zmian zaaprobowanych przez Inspektora Nadzorwavegronych w naturze.

8. Odbidr robot

W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzstali zakres rob6t poprawkowych do wykonania,
a wykonawca wykona je na koszt wlasny w wyznaczotsmminie.

9. Podstawa ptatndci

Pfaci st za ustaloailo$¢ mb wykonanego ogrodzenia.

10. Przepisy zwazane

Instrukcja montau producenta
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7. ELEMENTY GOTOWE — KOD CPV 45223821-7

1. Wsigp
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaghtécznej § wymagania dotycze wykonywania i montau
gotowych elementow.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosoyekmadokument przetargowy i kontraktowy przy zleican
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres rob6t okfych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujszystkie czynnii umazliwiajace i majce na celu wykonanie i
monta gotowych elementoéw — wypasenia placu zabaw.
1.4. Okrdlenia podstawowe
Okredlenia podane w niniejszej SS& agodne z obowkzujacymi odpowiednimi normami.
1.5.0g06Ine wymagania dotygze roboét
Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jékech wykonania oraz za zgoditoz dokumentagj projektova, SST
i poleceniami layniera.

2. Materiaty
Wszystkie elementy gotowe dostarczane na bgdmwinny by trwale oznakowane.
Poszczegolne partie elementéw tego samego typunpgwviosiadéa swiadectwo jakéci (atest).
Kazde uradzenie powinno posiaddabliczke znamionow urzadzenia zawieraga informacje o producencie, dacie
produkcji, numerze seryjnym i numerze normy, zgednkton urzadzenia wyprodukowano. Naig przeprowadza
okresowe przegty urzdzer zgodnie z normmPN-EN 1176-1i 7.
Kotwienie elementéw w podinl zgodnie z wytycznymi producenta.
- Zestaw zabawowy wcgeiej zdemontowany. ( istniejacy)
- tawka metalowa z drewnianym siedziskiem i oparcieszt. 2
- Tablice informacyjne zawiergje regulamin okrdajacy zasady i warunki korzystania z placu zabaw oegzs
o tresci ,, Szkolny plac zabaw wypogany w ramach programugdowego ,, Radosna Szkota”
4. Transport
Materialy i elementy magby¢ przewa:one dowolnymgrodkami transportu.
Podczas transportu materiaty i elementy konstrysajvinny by zabezpieczone przed uszkodzeniami lub wtrat
statecznéci.
5.  Wykonanie robo6t
Wszystkie gotowe elementy najemontowa zgodnie z wytycznymi producentdéw, na w&zej przygotowanych
fundamentach lub podporach.
6. Kontrola jakosci
Kontrola polega na sprawdzeniu elementow prefabmghtych wg wymagapodanych w punkcie 2.0.
7. Obmiar robot
Jednostl obmiarow jest komplet danej konstrukciji.
8. Odbidr robot
Odbior poszczegdinych robot wg wymagaawartych w specyfikacji ogolinej.
9. Podstawa ptatnéci
Podstaw ptatndgci stanowi cena jednostkowa za 1 szt. kompletumersu.
10. Przepisy zwazane
Urzadzenia placu zabaw powinny spethi@astpujace normy:
= PN-EN 1176-1 Wyposganie placéw zabaw i nawierzchnie. € 1: Ogélne wymagania bezpieéstwa i
metody bada
* PN-EN 1176-2 Wyposanie placow zabaw i nawierzchnie.e€z 2: Dodatkowe wymagania bezpieggtva i
metody bada hustawek.
= PN-EN 1176-3 Wyposanie placow zabaw i nawierzchnie.¢€z 3: Dodatkowe wymagania bezpieggtva i
metody bada zjezdzalni.
* PN-EN 1176-4 Wyposanie placow zabaw i nawierzchnie.e€z 4: Dodatkowe wymagania bezpieggsva i
metody bada kolejek linowych.
= PN-EN 1176-5 Wyposganie placéw zabaw i nawierzchnie.¢€z 5: Dodatkowe wymagania bezpieagtva i
metody bada karuzeli.
= PN-EN 1176-6 Wyposganie placéw zabaw i nawierzchnie.¢€z 6: Dodatkowe wymagania bezpieagtva i
metody bada urzadzen kotyszcych.
= PN-EN 1176-7 Wyposganie placéw zabaw i nawierzchnie. &z 7: Wytyczne instalowania, sprawdzania,
konserwacji i eksploataciji.
* PN-EN 1176-10 Wyposanie placéw zabaw i nawierzchnie. ¢&z 10: Catkowicie obudowany spitzdo
zabaw.
* PN-EN 1176-11 Wyposganie placow zabaw i nawierzchnie.¢&z11: Dodatkowe wymagania bezpiefgiva
i metody bada przestrzennych konstrukcji sieciowych.
= PN-EN 1177 Nawierzchnie placow zabaw amortyzejupadki. Wyznaczanie krytycznej wysékioupadku.
= PN-EN 350-2 Naturalna trwaté drewna litego. Wytyczne dotygze naturalnej trwakei i podatndci na
nasycanie wybranych gatunkéw drewnaaogg¢h znaczenie w Europie.

34



= PN-EN 335-2 Definicia klas zagrenia ataku biologicznego. Trwato drewna i materiatow
drewnopochodnych. Zastosowanie do drewna litego.

= PN-EN 351-1 Drewno lite zabezpieczonérodkiem ochrony. Trwaki drewna i materiatow
drewnopochodnych. Klasyfikacja wnikania i retesefidka ochrony.

= PN-EN ISO/IEC 17050-1 Ocena zgodob Deklaracja zgodriti sktadana przez dostagdCzs¢ 1:
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